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Chapak: Sistema avanzado de vigilancia
y control para zonas remotas usando

Tecnologías Emergentes

Desarrollar un sistema avanzado de vigilancia y control en zonas
remotas; a través de tecnologías emergentes de baja potencia y
largo alcance que integren algoritmos de inteligencia artificial. 

Desarrollar un prototipo de vigilancia y control que haga uso de LoRa
e Inteligencia Artificial implementados en una plataforma de
hardware embebida.
Analizar experimentalmente el rendimiento de la tecnología LoRa en
la región Interandina. 
Desarrollar un nuevo modelo de radio-propagación (MR) para la
tecnología LoRa, aplicado a la región interandina. 
Desarrollar e integrar algoritmos para el procesamiento en tiempo
real de la información obtenida “in situ” de los sensores.

General:

Específicos (Investigación):

Manuel Quiñones-Cuenca, Esteban Briceño-Sánchez, Marco Morocho, Javier Martinez,
Santiago Quiñones-Cuenca, Cristian Maza, Nilvar Cuenca-Maldonado, Lenin Estrella
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Objetivos Metodología

Resultados

Conclusiones

Arquitectura

Actualmente el Nodo AIoT permite capturar imágenes y mediante técnicas de
codificación "in situ" se puede reducir 30 veces su tamaño de las mismas, lo
que permite que sean aptas para ser enviadas por medio de tecnologías
LPWAM.

En base a los resultados iniciales, la transmisión de una imagen usando LoRa
tarda 1min 30s en recibir la información del Nodo AIoT y reenviar a un servidor,
en donde; se decodifican y mediante el algoritmo se escala en alta resolución.

Con base en los resultados obtenidos el sistema sigue en desarrollo dentro de
la convocatorio de proyectos articulados de la UTPL, en donde; se buscará
realizar un análisis del canal de radiopropagación y que en conjunto con la
mejora de los algoritmos de procesamiento de imágenes en el nodo se buscará
mejorar el rendimiento global del sistema.
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